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Позначення та скорочення: 
 

ЄКТС – європейська кредитно-трансферна система; 

Л – лекція; 

ПЗ – практичне заняття; 

СЗ – семінарське заняття; 

СР – самостійна робота; 

КР – контрольна робота; 

Р – РЕФЕРАТ; 

СКМ – система комп’ютерної математики. 
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1. Місце дисципліни в структурі освітньо-наукової програми 

 

Освітній компонент «Комп’ютерне моделювання систем та процесів 
суднових енергетичних систем і комплексів» належить до обов’язкових 
дисциплін циклу професійної підготовки. Для її вивчення необхідним є 
попереднє опанування дисципліни «Інформаційні технології в науковій 
діяльності».  

Програма освітнього компоненту «Комп’ютерне моделювання систем та 
процесів суднових енергетичних систем і комплексів» складена згідно з ОНП. 

Вивчення освітнього компоненту «Комп’ютерне моделювання систем та 
процесів суднових енергетичних систем і комплексів» направлене на формування 
компетентностей та результатів навчання, що представлено в табл. 1.1 та 1.2. 

 

Таблиця 1.1 Загальні та професійні компетентності відповідно до ОНП 

№ з/п Компетентність 

1 ЗК12. Здатність використання комп’ютерних, інформаційних та комунікаційних 
технологій, що необхідні для проведення наукових досліджень 

2 ЗК13. Здатність планувати та виконувати наукові дослідження зі стадії 
постановки задачі до оцінювання та розгляду результатів і отриманих даних 

3 ПК1. Здатність формулювати наукову проблему, розробляти робочі гіпотези на 
основі наявних та здобутих нових цілісних знань в межах предметної області 

4 
ПК4. Здатність використовувати знання предметної області, положення 
фундаментальних наук, уміння визначати проблемне поле та формулювати 
наукові та науково-практичні задачі 

5 ПК5. Уміння планувати, організовувати та здійснювати оригінальні наукові 
дослідження актуальних задач в предметній області 

6 ПК7. Володіння навичками системного аналізу 

7 ПК8. Здатність використовувати математичні методи дослідження та оптимізації 
при забезпеченні управління СТСіК 

8 ПК11. Наукове та прикладне супроводження етапів життєвого циклу СТСіК 

9 ПК12. Здатність у рамках власного дослідження зробити оригінальний науковий 
внесок у теорію і практику досліджуваної проблематики 

 

У результаті вивчення освітнього компоненту аспіранти повинні знати: 
− види комп’ютерного моделювання та їх особливості; 
− математичні моделі основних видів фізичних та хімічних процесів, які 

супроводжують функціонування суднових енергетичних установок та 
комплексів;  

− основні етапи розробки комп’ютерної моделі процесу, що 
моделюється;  

− прийоми тестування програмних модулів.  
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Таблиця 1.2 Програмні результати навчання, якими повинен оволодіти 

здобувач відповідно до ОНП 

№ з/п Програмний результат навчання 

1 
ПРН01 Планувати і виконувати експериментальні та/або теоретичні дослідження в 
межах предметної галузі і дотичних міждисциплінарних напрямів з використанням 
сучасних інструментів, розробляти стратегічні плани щодо сфер застосування 
науково-дослідних розробок 

2 ПРН17 Рекомендувати необхідні інструменти для реалізації дослідницьких та 
проектних функцій. 

3 ПРН19 Трансформувати теоретичні знання у практичну площину. 

4 ПРН 20 Узагальнити та дослідити на теоретичному рівні отримані практичні 
результати. 

5 ПРН21 Вирішувати задачі інноваційного характеру за допомогою сучасних 
програмних та технічних засобів. 

6 ПРН24 Застосувати принцип доцільності при виборі дослідницьких інструментів. 

7 ПРН34 Застосувати методи моделювання для розв’язання задач оптимізації. 

 
Аспіранти повинні вміти: 
− здійснювати аналіз задачі, вибирати та обґрунтовувати вибір 

математичної схеми методу моделювання; 
− будувати математичні моделі фізичних, хімічних та іншої природи 

процесів на базі класичних методів;  
− створювати комп’ютерні моделі та оцінювати їх адекватність і 

ефективність; 
− проводити обчислювальний експеримент на моделі; 
− коректно інтерпретувати одержані результати. 
 
Аспіранти повинні отримати навички: 
− практичної роботи в програмних середовищах систем комп’ютерної 

математики (на прикладі систем Maple, MATLAB); 
− використання програмних комплексів, які реалізують методі 

скінченних елементів (на прикладі програмного комплексу ElCut, Ansys); 
− застосування спеціалізованих програмних модулів для розв’язання 

задач нелінійної багатокритеріальної оптимізації (на прикладі програмного 
модуля Direct Search, надбудови до табличного процесора Excel «Пошук 
розв’язків»). 
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2. Зміст освітнього компоненту 

 
Сучасні тенденції в освіті вимагають підготовки науковців нового 

покоління, які здатні до інноваційної діяльності, оновлення знань, проектування 
особистісного та професійного зростання. 

При такому підході важливим є посилення міждисциплінарних зв’язків 
математичних, фізичних та інформаційних дисциплін, з одного боку, та 
дисциплін, що забезпечують глибоке знання предметної галузі, обраної 
аспірантом для досліджень, з іншого боку. 

Освітній компонент «Комп’ютерне моделювання систем та процесів 
суднових енергетичних систем і комплексів» в даній ситуації здатна виступати 
як ефективний метод затребуваного посилення міждисциплінарних зв’язків при 
підготовці майбутніх науковців. 

 

Таблиця 2.1 – Опис освітнього компоненту для денної форми навчання 

Термін вивчання 
дисципліни 

Обсяг  
дисципліни 

Розподіл академічних годин за 
видами занять  Контроль знань 

К
ур

с 

С
ем

ес
тр

  
(т

іл
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и 
дл

я 
де

нн
ої

 ф
.н

.) 

В
сь

ог
о 
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ни
х 

го
ди

н 

К
ре

ди
ти

 E
C

TS
 

Аудиторні заняття 
С

ам
ос

ті
йн

а 
ро

бо
та

 

В
ид

 ін
ди

ві
ду

ал
ьн

ог
о 

за
вд

ан
ня

 

За
лі

к 

Іс
пи

т 

Л
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ці
ї 
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ні
 за
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тт

я 

Л
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ор
ат

ор
ні

 за
ня

тт
я 

С
ем

ін
ар

сь
кі

 за
ня

тт
я 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 
2 4 90 3 28 14   48 - - + 

 

Таблиця 2.1 – Опис освітнього компоненту для заочної форми навчання 

Термін вивчання 
дисципліни 

Обсяг  
дисципліни 

Розподіл академічних годин за 
видами занять  Контроль знань 

К
ур

с 

С
ем

ес
тр

  
(т

іл
ьк

и 
дл
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де
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Аудиторні заняття 

С
ам
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а 
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бо
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 ін
ди
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ьн

ог
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я 

Л
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ні
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ня

тт
я 

С
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ін
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кі

 за
ня

тт
я 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 
2 4 90 3 6 6   78 - - + 

 



7 
 

3. Структура освітнього компоненту 
 

Таблиця 3 – Зміст та опис освітнього компоненту  

№ 

з/п 
Назва розділів та тем 

Обсяг годин 

Очна форма навчання Заочна форма навчання 

Лекція ЛЗ ПЗ СР Лекція ЛЗ ПЗ СР 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

1 Методологічні питання моделювання 
процесів і систем 
Поняття про математичне й 
комп’ютерне моделювання. Методи 
побудови математичних моделей систем 
і процесів. Класифікація та опис 
математичних моделей. 

2   1    2 

2 Математичні моделі на основі 
звичайних диференціальних рівнянь 
Моделювання фізичних процесів за 
допомогою звичайних диференціальних 
рівнянь. Аналітичні та наближені 
методи розв’язання звичайних 
диференціальних рівнянь. 

2   1    2 

3 Моделювання коливальних процесів на 
основі точних методів розв’язання 
звичайних диференціальних рівнянь в 
програмних середовищах СКМ Maple, 
MATLAB. 

   2    2 

4 Моделювання коливальних процесів на 
основі наближених методів розв’язання 
звичайних диференціальних рівнянь в 
програмних середовищах СКМ Maple, 
MATLAB. 

   2    3 

5 Математичні моделі на основі систем 
звичайних диференціальних рівнянь. 

2   1    3 

6 Моделювання фізичних процесів, що 
описуються системами звичайних 
диференціальних рівнянь, в програмних 
середовищах СКМ Maple, MATLAB. 

   2    2 

7 Математичні моделі на основі 
диференціальних рівнянь у 
частинних похідних. Рівняння 
математичної фізики та їх класифікація. 
Види граничних та крайових задач. 

2   1 2   2 

8 Математичні моделі на основі 
диференціальних рівнянь у частинних 
похідних еліптичного виду та методи їх 
розв’язання. 

2   1    3 

9 Моделювання стаціонарного розподілу 
температури в плоскій пластині на 
основі аналітичних методів розв’язання 
задачі Діріхлє та Неймана в програмних 
середовищах СКМ Maple, MATLAB. 

  2 2    3 

10 Моделювання стаціонарного розподілу 
напружень в стержнях з різними 
перерізами на основі аналітичних 

   2    2 
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№ 

з/п 
Назва розділів та тем 

Обсяг годин 

Очна форма навчання Заочна форма навчання 

Лекція ЛЗ ПЗ СР Лекція ЛЗ ПЗ СР 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

методів розв’язання задачі Діріхлє та 
Неймана в програмних середовищах 
СКМ Maple, MATLAB. 

11 Математичні моделі на основі 
диференціальних рівнянь у частинних 
похідних параболічного виду та методи 
їх розв’язання. 

2   1    3 

12 Моделювання термодинамічних 
процесів  на основі розв’язання рівнянь 
параболічного виду методом Фур’є в 
програмних середовищах СКМ Maple, 
MATLAB. 

   2    2 

13 Математичні моделі на основі 
диференціальних рівнянь у частинних 
похідних гіперболічного виду та 
методи їх розв’язання. 

2   1    3 

14 Моделювання хвильових процесів на 
основі розв’язання рівнянь 
гіперболічного виду методами 
д’Аламбера і Фур’є в програмних 
середовищах СКМ Maple, MATLAB. 

   2    2 

15 Основи методу скінченних елементів і 
його застосування в інженерних 
розрахунках. 
Основні поняття методу скінченних 
елементів. Локальна та глобальна 
матриці жорсткості. Прогностична 
оцінка точності отримуваних розв’язків. 

2   1 2   2 

16 Види скінченних елементів. Їх 
апроксимаційні властивості, межі 
застосування. 

2   2 2   2 

17 Огляд програмного забезпечення, що 
реалізує метод скінченних елементів. 

4   1    5 

18 Моделювання стаціонарного 
температурного поля в плоскій пластині 
складної геометричної форми методом 
скінченних елементів в ПК ElCut. 

  2 2   2 2 

19 Моделювання нестаціонарного 
розподілу температури в плоскій 
пластині складної геометричної форми 
методом скінченних елементів в ПК 
ElCut. 

  2 2   2 2 

20 Чисельне моделювання напружено-
деформованого стану деталей та 
конструкцій в середовищі Ansys. 

  2 4   2 4 

21 Моделювання потоку рідин та газів в 
середовищі Ansys. 

  2 4    6 

22 Методи оптимізації. Лінійне 
програмування. Види задач лінійного 
програмування. Спеціалізовані 
програмні модулі для розв’язання задач 
лінійного програмування. 

2   1    3 
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№ 

з/п 
Назва розділів та тем 

Обсяг годин 

Очна форма навчання Заочна форма навчання 

Лекція ЛЗ ПЗ СР Лекція ЛЗ ПЗ СР 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 

23 Розв’язання задач лінійного 
програмування за допомогою надбудови 
«Пошук розв’язків» табличного 
процесора Excel. 

  2 2    4 

24 Основні задачі нелінійного 
програмування. Градієнтні методи та їх 
реалізація в табличному процесорі 
Excel. Спеціалізовані програмні модулі 
для розв’язання задач нелінійного 
програмування. 

2   2    4 

25 Розв’язання задач пошуку локальних 
екстремумів в задачах  
нелінійної оптимізації за допомогою 
спеціалізованих команд СКМ Maple. 

  2 2    4 

26 Особливості реалізації методів 
багатопараметричної полімодальної 
оптимізації.  

2   2    4 

27 Розв’язання задач пошуку глобальних 
екстремумів в задачах нелінійної 
полімодальної оптимізації за 
допомогою спеціалізованого пакету 
Direct Search. 

   2    2 

Всього  28  14 48 6  6 78 
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4. Рейтингова система для оцінювання успішності здобувачів рівня PhD 
 

Таблиця 4.1 – Оцінювання результатів навчальної діяльності 

здобувачів рівня PhD 

Максимальна кількість балів, які мають змогу набрати здобувачі 
рівня PhD за кожний тематичний модуль 

Всього за 
семестр Методологічні 

питання 
моделювання 

процесів і систем 

Математичні 
моделі на основі 

звичайних 
диференціаль-

них рівнянь 

Математичні 
моделі на основі 
диференціаль-
них рівнянь у 

частинних 
похідних 

Основи методу 
скінченних 

елементів і його 
застосування в 

інженерних 
розрахунках 

Методи 
оптимізації 

2 10 15 13 10 50 
 

Можливе часткове оцінювання видів діяльності аспірантів очної форми 
навчання в залежності від якості виконання завдань (табл. 4.2). 

Оцінювання активності роботи на лекціях, та оцінювання конспекту 
лекцій, для аспірантів очної форми навчання відбувається за наступними 
критеріями: 

– якщо в конспекті наявні основні теоретичні положення теми, що 
вивчається, наведені приклади розв’язання типових задач, на питання по 
лекційному матеріалу здобувач відповідає без помилок, тоді він отримує 1 бал; 

– якщо за час лекції здобувач нічого не конспектував, але на питання 
по лекційному матеріалу відповідає без помилок, він отримує 0,5 балів; 

– якщо відсутній конспект матеріалу лекції та відповіді на запитання 
не надаються, здобувач отримує 0 балів. 

Наступними елементом оцінювання навчальної діяльності є виконання 
практичних робіт. Для аспірантів очної форми навчання передбачено  
7 практичних робіт, кожна з яких оцінюється в 5 балів: 

– якщо аспірант правильно виконав практичну роботу та надав повні 
відповіді на запитання при її захисті, він отримує 5 балів; 

– якщо аспірант правильно виконав практичну роботу, але не надав 
повних відповідей на поставлені запитання – 4 бал; 

– якщо аспірант правильно виконав практичну роботу та надає 
помилкові відповіді – 3 бали. 

Виконання індивідуальних завдань з тем, які винесені на самостійне 
опанування оцінюється аналогічно до виконання аудиторних практичних робіт. 

Проходження тесту на платформі LMS Мооdle оцінюється в підсумку за 
всі правильні відповіді в 8 балів. Оцінювання відповідей на кожне запитання 
тесту залежить від кількості запитань в тесті та їх складності. Ці відомості 
наведені в коментарях до тестів на платформі LMS Мооdle. 
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Таблиця 4.2 – Бальні оцінки для елементів контролю за семестр для 

здобувачів наукового ступеня очної форми навчання 

Елементи навчальної діяльності Кількість 
занять 

Макси-
мальний 

бал за вид  
роботи 

Всього за  
семестр,  

бали 

Активність роботи на лекціях, ведення 
конспекту лекцій 14 1 14 

Виконання практичних робіт та захист їх 
протоколів 7 5 35 
Виконання індивідуальних завдань з тем, які 
винесені на самостійне опанування 7 5 35 
Проходження тесту на платформі LMS Мооdle  2 8 16 
Всього   100 
Заохочувальні бали (наукова робота):    

• Підготовка статті до публікації в 
науковому виданні з використанням 
опанованих методів комп’ютерного 
моделювання 1 10 10 

• Написання реферату 1 3 3 
• Підготовка презентацій 1 3 3 

Всього максимум за семестр   до 16 
 

Підготовка статті до публікації в науковому виданні оцінюється 
наступним чином: 

– підготовка статті, де викладені результати власних досліджень з 
використанням опанованих методів моделювання, що отримала підтвердження 
прийняття до друку у вітчизняному фаховому виданні або рецензованому 
іноземному видання – 10 балів; 

– підготовка статті, де викладені результати власних досліджень без 
суттєвого використання методів комп’ютерного моделювання – 8…10 балів; 

– підготовка статті, де викладені результати аналізу досліджень інших 
науковців з використанням методів комп’ютерного моделювання, але за темою 
свого наукового дослідження – 6…8 балів; 

– підготовка статті, де викладені результати аналізу досліджень інших 
науковців з використанням методів комп’ютерного моделювання, але не за 
темою свого наукового дослідження – 4…6 балів; 

– підготовка оглядової статті, де описані методи комп’ютерного 
моделювання – 2…4 бали. 

Написання реферату оцінюється наступним чином: 
– написання реферату, де викладені результати власних досліджень з 

використанням опанованих методів моделювання –3 бали; 
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– написання реферату, де викладені результати аналізу інших 
дослідників, але за темою свого наукового дослідження та використанням 
методів комп’ютерного моделювання – 2 бали; 

– написання реферату, де описані методи комп’ютерного 
моделювання – 1 бал. 

Аспірант має підготувати презентації за темою свого наукового 
дослідження. Підготовка презентацій оцінюється наступним чином: 

– підготовка презентації, з наданням повної відповіді на всі питання – 
3 бали; 

– підготовка презентації, з наданням неповних або помилкових 
відповідей на частину питань – 2 бали; 

– підготовка презентації, з наданням неповних або помилкових 
відповідей на всі питання – 1 бал. 

Можливе часткове оцінювання видів діяльності аспірантів заочної форми 
навчання в залежності від якості виконання завдань (табл. 4.3). 

 

Таблиця 4.3 – Бальні оцінки для елементів контролю за семестр для 

здобувачів наукового ступеня заочної форми навчання 

Елементи навчальної діяльності Кількість 
занять 

Макси-
мальний 

бал за вид  
роботи 

Всього за  
семестр,  

бали 

Активність роботи на лекціях, ведення 
конспекту лекцій 

3 1 3 

Самостійне опанування теоретичного 
матеріалу з окремих тем програми 

11 1 11 

Виконання практичних робіт та захист їх 
протоколів 

3 5 15 

Виконання індивідуальних завдань з тем, 
які винесені на самостійне опанування 

11 5 55 

Проходження тесту на платформі LMS 
Мооdle  

2 8 16 

Всього    100 
Заохочувальні бали (наукова робота):    

• Підготовка статті до публікації в 
науковому виданні з 
використанням опанованих 
методів комп’ютерного 
моделювання 

1 10 6 

• Написання реферату 1 3 3 
• Підготовка презентацій 1 3 3 

Всього максимум за семестр   до 16 
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Оцінювання активності роботи на лекціях (які проводяться під час 
аудиторних занять) та оцінювання конспекту лекцій, для аспірантів заочної 
форми навчання відбувається за наступними критеріями: 

– якщо в конспекті наявні основні теоретичні положення теми, що 
вивчається, наведені приклади розв’язання типових задач, на питання по 
лекційному матеріалу здобувач відповідає без помилок, тоді він отримує 1 бал; 

– якщо за час лекції здобувач нічого не конспектував, але на питання 
по лекційному матеріалу відповідає без помилок, він отримує 0,5 балів; 

– якщо відсутній конспект матеріалу лекції та відповіді на запитання 
не надаються, здобувач отримує 0 балів. 

Оцінювання якості самостійного опанування теоретичного матеріалу з 
окремих тем програми для аспірантів заочної форми навчання відбувається за 
наступними критеріями: 

– якщо в конспекті наявні основні теоретичні положення теми, що 
винесена на самостійне опанування, наведені приклади розв’язання типових 
задач, на питання по лекційному матеріалу здобувач відповідає без помилок, тоді 
він отримує 1 бал; 

– якщо конспект теми відсутній, але на питання з цієї теми здобувач 
відповідає без помилок, він отримує 0,5 балів; 

– якщо відсутній конспект теми та відповіді на запитання не 
надаються, здобувач отримує 0 балів. 

Наступними елементом оцінювання навчальної діяльності є виконання 
практичних робіт. Для аспірантів заочної форми навчання передбачено  
3 практичних роботи під час аудиторних занять, кожна з яких оцінюється в  
5 балів: 

– якщо аспірант правильно виконав практичну роботу та надав повні 
відповіді на запитання при її захисті, він отримує 5 балів; 

– якщо аспірант правильно виконав практичну роботу, але не надав 
повних відповідей на поставлені запитання – 4 бали; 

– якщо аспірант правильно виконав практичну роботу та надає 
помилкові відповіді – 3 бали. 

Виконання індивідуальних завдань з тем, які винесені на самостійне 
опанування оцінюється аналогічно до виконання аудиторних практичних робіт. 

Проходження тесту на платформі LMS Мооdle оцінюється в підсумку за 
всі правильні відповіді в 8 балів. Оцінювання відповідей на кожне запитання 
тесту залежить від кількості запитань в тесті та їх складності. Ці відомості 
наведені в коментарях до тестів на платформі LMS Мооdle. 

Підготовка статті до публікації в науковому виданні оцінюється 
наступним чином: 
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– підготовка статті, де викладені результати власних досліджень з 
використанням опанованих методів моделювання, що отримала підтвердження 
прийняття до друку у вітчизняному фаховому виданні або рецензованому 
іноземному видання – 10 балів; 

– підготовка статті, де викладені результати власних досліджень без 
суттєвого використання методів комп’ютерного моделювання – 8…10 балів; 

– підготовка статті, де викладені результати аналізу досліджень інших 
науковців з використанням методів комп’ютерного моделювання, але за темою 
свого наукового дослідження – 6…8 балів; 

– підготовка статті, де викладені результати аналізу досліджень інших 
науковців з використанням методів комп’ютерного моделювання, але не за 
темою свого наукового дослідження – 4…6 балів; 

– підготовка оглядової статті, де описані методи комп’ютерного 
моделювання – 2…4 бали. 

Написання реферату оцінюється наступним чином: 
– написання реферату, де викладені результати власних досліджень з 

використанням опанованих методів моделювання –3 бали; 
– написання реферату, де викладені результати аналізу інших 

дослідників, але за темою свого наукового дослідження та використанням 
методів комп’ютерного моделювання – 2 бали; 

– написання реферату, де описані методи комп’ютерного 
моделювання – 1 бал. 

Аспірант має підготувати презентації за темою свого наукового 
дослідження. Підготовка презентацій оцінюється наступним чином: 

– підготовка презентації, з наданням повної відповіді на всі питання – 
3 бали; 

– підготовка презентації, з наданням неповних або помилкових 
відповідей на частину питань – 2 бали; 

– підготовка презентації, з наданням неповних або помилкових 
відповідей на всі питання – 1 бал. 
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5. Засоби діагностики та питання для проведення підсумкового контролю 
знань 

 
Для перевірки знань у здобувачів вищої освіти при вивченні дисципліни 

«Комп’ютерне моделювання систем та процесів суднових енергетичних систем і 
комплексів» використовуються: 

- експрес-опитування на лекціях; 
- виконання та захист практичних робіт; 
- екзамен.  
Оцінювання знань здобувачів вищої освіти здійснюється відповідно до 

«Положення про організацію освітнього процесу Херсонської державної 
морської академії». 

 
5.1. Питання для підготовки до підсумкового контролю знань 

 
1. Яку структуру мають звичайні лінійні диференціальні рівняння зі 

сталими коефіцієнтами? 
2. Які фізичні процеси можуть описуватися звичайними лінійними 

диференціальними рівняннями зі сталими коефіцієнтами? 
3. Яку структуру має загальний розв’язок звичайного лінійного 

диференціального рівняння зі сталими коефіцієнтами? 
4. Як формулюється задача Коші для звичайного лінійного 

диференціального рівняння зі сталими коефіцієнтами? 
5. Як корені звичайного лінійного однорідного диференціального 

рівняння зі сталими коефіцієнтами впливають на структуру його розв’язку? 
6. Яке перетворення називається перетворенням Лапласа? 
7. Яка функція може бути оригіналом? 
8. Як початкові умови враховуються в операторному методі? 
9. Яка основна ідея операторного методу? 
10. Які методи розв’язання звичайних диференціальних рівнянь входять 

до бібліотеки методів команди dsolve СКМ Maple? 
11. Які графічні команди використовуються СКМ Maple для візуалізації 

коливальних процесів? 
12. Які задачі називаються стаціонарними та нестаціонарними? 
13. Які існують види граничних задач? 
14. Як формулюються граничні умови першого роду? 
15. Як формулюються граничні умови другого роду? 
16. Як формулюються граничні умови третього роду? 
17. Як формулюються граничні умови четвертого роду? 
18. Які рівняння відносять до рівнянь математичної фізики? 
19. Які існують види рівнянь математичної фізики? 
20. Як виконується класифікація рівнянь математичної фізики? 
21. Назвіть типові фізичні або хімічні процеси, які моделюються за 

допомогою кожного виду рівнянь математичної фізики. 
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22. Який метод може застосовуватися для аналітичного розв’язання 
диференціального рівняння в частинних похідних параболічного типу? 

23. Опишіть основну ідею методу Фур’є. 
24. Як обираються базисні функції в методі Фур’є в залежності від 

граничних умов? 
25. Які переваги та недоліки методу Фур’є? 
26. Які методи можуть застосовуватися для наближеного розв’язання 

диференціального рівняння в частинних похідних параболічного типу? 
27. Який метод може застосовуватися для аналітичного розв’язання 

диференціального рівняння в частинних похідних гіперболічного типу? 
28. Які методи можуть застосовуватися для наближеного розв’язання 

диференціального рівняння в частинних похідних гіперболічного типу? 
29. Які методи можуть застосовуватися для аналітичного розв’язання 

диференціального рівняння в частинних похідних еліптичного типу? 
30. Які методи можуть застосовуватися для наближеного розв’язання 

диференціального рівняння в частинних похідних еліптичного типу? 
31. Опишіть основну ідею методу Бубнова-Гальоркіна. 
32. Як обираються базисні функції в методі Бубнова-Гальоркіна в 

залежності від граничних умов? 
33. Які переваги та недоліки методу Бубнова-Гальоркіна? 
34. Наведіть приклади функціоналів, що мінімізуються в методі 

Бубнова-Гальоркіна, для граничних задач з диференціальними рівняннями в 
частинних похідних конкретних типів. 

35. Опишіть основну ідею методу Рітца. 
36. Як обираються базисні функції в методі Рітца в залежності від 

граничних умов? 
37. Які переваги та недоліки методу Рітца? 
38. Наведіть приклади функціоналів, що мінімізуються в методі Рітца, 

для граничних задач з диференціальними рівняннями в частинних похідних 
конкретних типів. 

39. Який існує зв’язок між методами Бубнова-Гальоркіна та Рітца? 
40. Який існує зв’язок між методами Бубнова-Гальоркіна та Фур’є? 
41. Опишіть основну ідею методу скінченних елементів. 
42. Які існують види скінченних елементів за геометричною формою? 
43. Які існують обмеження на геометричну форму елементів, що 

використовуються в методі скінченних елементів? 
44. Які існують види скінченних елементів за степенями поліноміальних 

базисних функцій? 
45. Які функції називаються базисними в методі скінченних елементів? 
46. Які функції можуть використовуватися в якості базисних в методі 

скінченних елементів? 
47. Як будується локальна матриця жорсткості скінченного елемента? 
48. Як будується глобальна матриця жорсткості в методі скінченних 

елементів? 
49. Опишіть основну ідею методу триангуляції замкнених областей? 
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50. Як класифікуються скінченні елементи стосовно наявності та 
відсутності внутрішніх вузлів? 

51. Як виконується операція конденсації в методі скінченних елементів? 
52. Як оцінюються апроксимаційні властивості скінченних елементів? 
53. Що таке слід матриці жорсткості? 
54. Як обчислюється число Грама для матриці жорсткості?  
55. Як число Грама матриці жорсткості елементу впливає на точність 

розв’язку? 
56. Як обчислюється число обумовленості матриці жорсткості? 
57. Як число обумовленості матриці жорсткості елементу впливає на 

точність розв’язку? 
58. Які Ви знаєте комерційні програмні продукти, що реалізують метод 

скінченних елементів? 
59. Яке Ви знаєте вільне програмне забезпечення, що реалізує метод 

скінченних елементів? 
60. Яким рівнянням описується плоске стаціонарне теплове поле? 
61. Як в диференціальному рівнянні враховується наявність або 

відсутність джерела тепла в досліджуваній області? 
62. Як в диференціальному рівнянні враховується наявність або 

відсутність стоку в досліджуваній області? 
63. Яку структуру має рівняння, що описує процес дифузії? 
64. Яку структуру має рівняння мілкої води? 
65. Яку структуру має рівняння Буссінеска? 
66. Яким рівнянням описується кручення пружного призматичного 

стержня? 
67. Як враховується наявність осьової симетрії у досліджуваної області 

в методі скінченних елементів? 
68. Як враховуються граничні умови при побудові матриці жорсткості в 

методі скінченних елементів? 
69. Які рівняння входять до складу рівнянь Нав’є-Стокса? 
70. Що таке число Рейнольдса? 
71. Як величина числа Рейнольдса впливає на аналітично точний 

розв’язок рівнянь Нав’є-Стокса для плоского потоку? 
72. Які задачі відносяться до задач лінійного програмування? 
73. Які існують форми запису задач лінійного програмування? 
74. Як перейти від задачі пошуку умовного максимуму до задачі пошуку 

умовного мінімуму? 
75. Які Ви знаєте методи розв’язання задач лінійного програмування? 
76. Яка основна ідея симплекс-методу? 
77. Як обчислюються оцінки стовпців матриці в симплекс-методі? 
78. Як обчислюються оцінки рядків матриці в симплекс-методі? 
79. Які особливості мають симплекс-таблиці для задач з нескінченною 

множиною розв’язків? 
80. Які особливості мають симплекс-таблиці для задач з відсутністю 

розв’язку? 
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81. Чим відрізняються задачі пошуку умовного та безумовного 
екстремуму? 

82. Які інструменти табличного процесора Excel використовуються для 
розв’язання задач лінійного програмування? 

83. Які команди СКМ Maple використовуються для розв’язання задач 
лінійного програмування? 

84. Які інструменти табличного процесора Excel використовуються для 
розв’язання задач нелінійного програмування? 

85. Які команди СКМ Maple використовуються для розв’язання задач 
нелінійного програмування? 

86. Поняття про цілочислове лінійне програмування.  
87. В чому полягає основна ідея методу Гоморі? 
88. В чому полягає основна ідея методу віток та границі? 
89. Які евристичні методи розв’язання задач цілочисельного 

програмування Ви знаєте? 
90. Опишіть основну ідею методу найшвидшого спуску. 
91. Опишіть основну ідею методу покоординатного спуску Гаусса-

Зейделя. 
92. Опишіть основну ідею методу спряжених градієнтів. 
93. Як для градієнтних методів доцільно обирати початкову точку? 
94. Коли в градієнтних методах виникає зациклювання?  
95. Які ви знаєте способи запобігання зациклюванню градієнтних 

методів? 
96. У чому полягає основна ідея методу множників Лагранжа? 
97. Як формулюється необхідна умова існування екстремуму в точці для 

функції кількох аргументів?  
98.  Опишіть методи розв’язання ЗЛП, що реалізуються командою 

NLPSolve в СКМ Maple? 
99. Опишіть методи розв’язання ЗЛП, що реалізуються командою 

QPSolve в СКМ Maple? 
100. Яке призначення пакету «Пошук розв’язків» в табличному процесорі 

Excel? 
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Позначення та скорочення: 
 
ЗВО – здобувач вищої освіти 
ЗК – загальні компетентності 
ЛЗ – лабораторне заняття 
ОК – освітня компонента 
ОНП – освітньо-наукова програма 
ПЗ – практичне заняття 
ПРН – програмні результати навчання 
РВО – рівень вищої освіти 
СК – спеціальні компетентності 
СР – самостійна робота 
 



 
1. Мета і завдання дисципліни 

 
Дисципліна «Системи підтримки прийняття рішень» відноситься до 

дисциплін циклу професійної підготовки. Даний курс знайомить аспірантів з 

системами підтримки прийняття рішень (СППР) як джерела отримання та 

подання знань, формування невизначеної мети, побудови моделей, алгоритмів і 

розробки програмних засобів СППР, одержання, обробки та представлення 

експертної  інформації, необхідної для визначення кардинальних оцінок деяких 

альтернатив - варіантів дій, направлених досягнення мети, за методами 

шкалювання та побудови кардинальних оцінок залежно від вимог особи 

прийняття рішень, розв’язання складних ієрархічних задач за методом 

аналітичної ієрархії Сааті, прийняття рішень за умов багатокритеріальної 

оптимальності Парето та розв’язання багатокритеріальних невизначених задач 

за методами дерева рішень, Парето та визначених задач за методом ідеальної 

точки та методом переведення критеріїв у обмеження та послідовних поступок. 

Він базується на відомих дослідженнях вітчизняних та зарубіжних вчених, 

присвячених розвитку теорії, створенню впровадженню та оцінюванню 

керованих об’єктів суднових СППР різної складності. 

Мета вивчення дисципліни – є поглиблене оволодіння аспірантами 

теоретичних основ СППР, необхідних для отримання та подання знань, 

формування невизначеної мети, побудови моделей, алгоритмів і розробки 

програмних засобів СППР, одержання, обробки та представлення експертної 

інформації, необхідної для визначення кардинальних оцінок деяких 

альтернатив, за методами шкалювання та побудови кардинальних оцінок 

залежно від вимог особи прийняття рішень, розв’язання складних ієрархічних 

задач за методом аналітичної ієрархії Сааті, прийняття рішень за умов 

багатокритеріальної оптимальності Парето та розв’язання 

багатокритеріальних невизначених задач за методами дерева рішень, Парето 

та визначених задач за методом ідеальної точки та методом переведення 

критеріїв у обмеження та послідовних вчинків. 



Методичні: 

Методичними завданнями вивчення навчальної дисципліни є 

формування знань і вмінь, які дозволяють: 

− проводити аналіз СППР; 

− вибирати технічні засоби і елементну базу СППР; 

− критично оцінювати правильність роботи СППР, що здійснюють 

контроль за роботою електроенергетичної установки; 

− вибирати переважні методи управління, що необхідні для випробувань, 

дослідження і проведення ремонту електроенергетичного устаткування. 

 

 

Пізнавальні:  

Підготовка по дисципліні дає базові знання в області експлуатації та 

навики для обслуговування СППР: 

− система централізованого контролю за допомогою СППР;  

− система автоматичного контролю;  

− система технічної діагностики;  

− система розпізнавання образів;  

− вимірювальна система.  

 

Практичні: 

Підготовка по дисципліні дає базові знання в області експлуатації та 

навики для обслуговування СППР: 

− дати елементарні знання, які використовуються для налагоджування, і 

обслуговування СППР. 



Місце дисципліни в структурі основної професійної програми 
 

Дисципліна «Системи підтримки прийняття рішень» входить до циклу 

професійної та практичної підготовки доктора філософії з галузі знань 15  

Автоматизація та приладобудування, спеціальності 151 Автоматизація та 

комп’ютерно-інтегровані технології і є необхідною для чіткої організації 

освітнього процесу здобувачів вищої освіти (ЗВО) очної форми навчання. 

Дисципліна «Системи підтримки прийняття рішень» за навчальним 

планом та освітньо-науковою програмою входить до циклу загальної 

підготовки і тісно пов’язана з такими дисциплінами, як «Інформаційні 

технології в науковій діяльності», «Теорія автоматичного управління»  і 

передує вивченню дисциплін циклу професійної підготовки. 

Набуті знання і вміння з дисципліни системи підтримки прийняття 

рішень є необхідною умовою успішної наукової та професійної діяльності 

майбутніх докторів філософії з технічних спеціальностей. 

Вивчення навчальної дисципліни «Системи підтримки прийняття 

рішень»  направлено на формування наступних компетентностей: 

 
Таблиця1.1– Компетентнісні вимоги до умінь фахівців 

№ Компетентність Зміст уміння 

Використання 
лабораторно-
тренажерної 

бази 
1 2 3 4 

1 Спостереження 
роботи керуючих 
систем 

Початкове розуміння роботи керуючих 
систем. 

 

2 Використання систем 
підтримки прийняття 
рішень  

Розуміння: 
1. основних характеристик обробки 
даних; 
2. створення та використання систем 
підтримки прийняття рішень 

 

3 Технічне 
обслуговування 
електричного та 
електронного 
обладнання 

Конструкція та робота електричного 
контрольно-вимірювального 
обладнання. 

Тренажер - Navi 
- Trainer 
Professional 
5000 



 
Продовження Таблиці 1.1 

1 2 3 4 
4 Сприяння технічному 

налагодженню і  
обслуговуванню систем 
управління і 
електричних систем  

Перевірка, виявлення несправностей і 
технічне обслуговування, а також 
відновлення електричного і електронного 
контрольного устаткування до робочого 
стану. 
Початкове знання системи виявлення 
аварійних станів. 
 

 

5 Використання систем 
інтелектуального 
управління з системою 
підтримки прийняття 
рішень 

Використання комплексних систем 
управління 

 

 
 
Таблиця 1.2 – Міжпредметні зв’язки які забезпечуються дисциплінами 
 

№ Навчальна дисципліна Змістові модулі 
Попередні дисципліни 

1 Вища математика Вступ до математичного аналізу (комплексні числа та 
границі). 
Ряди. Елементи теорії ймовірності та математичної 
статистики. 

2 Фізика Термодинаміка. 
Електрика та магнетизм. 

3 Основи метрології та 
електричних вимірів 

Фізичні величини та вимірювання. 
Засоби електровимірювальної техніки. 

4 Теоретичні основи 
електротехніки 

Електричні кола постійного струму. 
Електричні кола однофазного синусоїдального струму. 
Електричні кола змінного трифазного синосоідального 
струму. 

Наступні дисципліни 
1 Інтелектуальні системи 

управління 
Фільтрація інформації та методи згладжування. 
Побудова та використання ІСУ. 

 
У результаті вивчення дисципліни ЗВО повинні: 
знати:  

- особливості створення сучасних систем підтримки прийняття рішень; 
- сучасні моделі і представлення знань в СППР; 
- алгоритми  і програмні засоби СППР; 
- методи шкалювання та побудови кардинальних оцінок залежно від 

вимог особи прийняття рішень; 



- методи прийняття рішень за умов багатокритеріальної оптимальності 
Парето та розв’язання багатокритеріальних невизначених задач за 
методами дерева рішень. 

 
    вміти:  
- застосовувати сучасні моделі і представлення знань в СППР; 
- аналізувати якість вибору оптимальних рішень. 

 
отримати навички: роботи з документацією, тестування, налаштування 

СППР, перевірочних розрахунків типових функціональних вузлів. 
 
Основні програмні компетентності, якими повинен оволодіти 

здобувач:  
- знання та розуміння предметної області та розуміння професії; 
- здатність застосовувати знання в практичних ситуаціях; 
- здатність проведення досліджень на відповідному рівні; 
- здатність до адаптації та дії в новій ситуації; 
- здатність генерувати нові ідеї (креативність); 
- здатність приймати обґрунтовані рішення. 

 
Основні програмні результати навчання: 

- Набуті знання і уміння з дисципліни дозволяють аспірантам самостійно 
вдосконалювати та створювати СППР елементів і систем суднових 
пристроїв; 

- здатність передбачати сфери застосування сучасних СППР; 
- здійснювати підготовку рекомендацій з впровадження сучасних СППР; 
- здійснювати проектування СППР виходячи з ефективності їх 

впровадження. 
 
Чітке погодження найменування, змісту і об'єму навчальних тем, а 

також визначень, позначень, скорочень у предметах циклів природничо-
наукової та професійно-практичної підготовки дозволить забезпечити єдиний 
підхід до їх вивчення у процесі навчальних занять та полегшити їх засвоєння. 
Крім того, забезпечується можливість уникнути повторення навчального 
матеріалу у споріднених предметах. 



2. Зміст навчальної дисципліни 

 
Опис начальної дисципліни «Системи підтримки прийняття рішень» 
 

Таблиця  2.1 - Опис навчальної дисципліни для очної форми навчання 
 

Термін 
вивчання 

дисципліни 

Обсяг  
дисциплін

и 

Розподіл академічних годин за 
видами занять очної  
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 12 13 
ІI 3, 4 150 5 20 20 - - 110 - + + 

 

 



3.Структура навчальної дисципліни 

 

Таблиця 3.1- Зміст та опис дисципліни для очної форми навчання  

№
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В
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Зміст та опис дисципліни 

Рекомендована 
література 

 

Посилання 
на 

нормативні 
документи 

ІМО 
Використання 
лабораторно-
тренажерної 

бази 
1 2 3 4 5  6 

1 Л 2  

Тема 1. Означення, особливості 
та історія розвитку СППР. 

[1; 8; 11] IMO 
MODEL 

COURSE № 
7.08 офіцер-
електротех-

нік (1.7) 

2 СР  11 

Ретроспективний аналіз 
еволюції інформаційних 
технологій та інформаційних 
систем 
 

[6; 11] 

 

3 Л 2  

Тема 2. Задачі, моделі, 
алгоритми, програмні засоби та 
області використання СППР. 

[2; 6] IMO 
MODEL 

COURSE № 
7.08 офіцер-
електротех-

нік (1.7) 

4 ПР 4  Властивості бінарних 
відношень. 

[6; 8; 11]  

5 СР  11 Представлення знань засобами 
логіки. 

  

6 Л 2  Тема 3. Розвиток інформаційних 
технологій. 

[3; 6; 11]  

7 СР  11 Методи нечіткого логічного 
висновку. 

[2; 4; 11]  

8 Л 2  Тема 4. Методи обробки 
експертної інформації. 

[2, 5; 14]  

9 ПР 4  Прийняття рішень в умовах 
ризику та невизначеності 

[1; 7; 10]  

10 СР  11 Архітектура СППР  [2; 6]  

11 Л 2  

Тема 5. Метод аналітичної 
ієрархії.логічного регулятора з 
різними алгоритмами виводу. 
Синтез систем керування з 
нечіткою інформацією. 
 

[3; 5; 11] 

 



Продовження таблиці 3.1 

12 СР  11 Синтез систем керування з 
нечіткою інформацією. 

[1; 8; 11]  

13 Л 2  Тема 6. Дерево цілей [4; 8; 11]  
14 ПР 4  Метод експертних оцінок [6; 8; 11]  
15 Л 2  Тема 7. Багатокритерійність. [7; 8; 12]  

16 СР  11 
Розвиток і запровадження 
систем підтримки прийняття 
рішень 

[1; 8; 13] 
 

17 Л 2  Тема 8. Метод ідеальної точки. [1; 8; 14]  

18 СР  11 Метод ціни (вартості) 
інформації 

[3; 6; 11]  

19 ПР 2  Функції колективної корисності [4; 6; 11]  

20 Л 2  

Тема 9. Методи переведення 
критеріїв у обмеження та 
послідовних поступок. 

[1; 6; 13] IMO 
MODEL 

COURSE № 
7.08 офіцер-
електротех-

нік (1.7) 

21 СР  11 
Розробка і реалізація стратегії 
придбання програмного 
забезпечення для СППР 

[1; 6; 12] 
 

22 ПР 4  Методи голосування [5; 6; 11]  

23 СР  11 Ситуації, пов’язані з прийняттям 
рішень 

[3; 6; 11]  

24 Л 2  
Тема 10. Розв’язання 
багатокритеріальних задач на 
ПК. 

[2; 6; 9] 
 

25 ПР 2  
Методи обробки та 
узагальнення експертної 
інформації 

[1; 6; 10] 
 

26 СР  11 Макетування СППР [1; 6; 8]  
Всього Л – 20 год.      ПР – 20 год.        СР – 110 год. 
 

4. Рейтингова система для оцінювання успішності ЗВО 
 

Таблиця 4.1 – Бальні  оцінки для елементів контролю 
Елементи навчальної 

діяльності 
Максимальний 
бал на 1-й АТ з 

початку 
семестру 

Максимальний  
бал за період  між 

1 АТ та 2 АТ 

Всього за 
семестр 

Відвідування  занять 5 5 10 
Активність роботи на лекціях, 
ведення конспекту та експрес-
опитування. 

3 3 6 

Активність роботи на 
практичних заняттях, 
письмове опитування 

5 5 10 

Виконання завдань на 
практичних заняттях 

5 5 10 



Виконання самостійної 
роботи  

5 5 10 

Виконання МКР  14 14 28 
Заохочувальні бали 8 8 16 
Всього максимум за період: 50 50 100 
 
Таблиця 4.2 – Перелік балів в оцінки за атестаційний тиждень 
 

Бали на дату контрольної точки Оцінка 
>90 % від максимальної суми балів на дату АТ 5 
70% -89% від максимальної суми балів на дату АТ 4 
60% - 69% від максимальної суми балів на дату АТ 3 
< 60% від максимальної суми балів на дату АТ 2 
 
 

Таблиця 4.3 – Шкала національної системи оцінювання знань ЗВО та 

ЄКТС (ECTS) 

 
Оцінка в 
балах 

Оцінка за 
національною 
шкалою 

Оцінка за шкалою ECTS 
Оцінка Пояснення 

90-100 Відмінно А Відмінно (відмінне виконання лише з 
незначною кількістю помилок) 

82-89 
Добре 

B Дуже добре (вище середнього рівня з 
кількома помилками) 

74-81 С Добре (в цілому правильне виконання з 
певною кількістю суттєвих помилок) 

64-73 
Задовільно 

D Задовільно (непогано, але зі значною 
кількістю недоліків) 

60-63 E Достатньо (виконання задовольняє 
мінімальним критеріям) 

35-59 
Незадовільно 

FX Незадовільно (з можливістю 
повторного складання) 

1-34 F Незадовільно (з обов'язковим 
повторним курсом) 

 



Таблиця  4.4 –  Критерії оцінювання навчальних досягнень здобувачів 
вищої освіти у кредитно-трансферній системі  організації освітнього процесу 
та ЄКТС (ECTS) 

 
 

За шкалою 
ЄКТС (ECTS) 

Рівень 
компетентності Критерії оцінювання 

А Високий  (творчий) 

Здобувач вищої освіти виявляє особливі творчі 
здібності, вміє самостійно здобувати знання, без 
допомоги викладача знаходить джерела 
інформації, використовує набуті знання і вміння 
в нестандартних ситуаціях, переконливо 
аргументує відповіді, самостійно розвиває 
власні обдарування і нахили. 
 

В 

Достатній  
(конструктивно-

варіативний) 

Здобувач вищої освіти вільно володіє вивченим 
обсягом матеріалу, застосовує його на практиці, 
вільно розв’язує вправи і задачі в стандартних 
ситуаціях, самостійно виправляє допущені 
помилки, кількість яких незначна. 
 

С 

Здобувач вищої освіти вміє зіставляти, 
узагальнювати, систематизувати інформацію 
під керівництвом викладача, в цілому 
самостійно застосовувати її на практиці, 
контролювати власну діяльність, виправляти 
помилки, серед яких є суттєві, добирати 
аргументи на підтвердження певних думок. 
 
 

D 
Середній  

(репродуктивний) 

Здобувач вищої освіти відтворює значну 
частину теоретичного матеріалу, виявляє знання 
і розуміння основних положень, з допомогою 
викладача може аналізувати матеріал, 
виправляти помилки, серед яких є значна 
кількість суттєвих. 

E 
Здобувач вищої освіти володіє матеріалом на 
рівні, вищому за початковий, значну частину 
його відтворює на продуктивному рівні. 

FX Низький  
(рецептивно-

продуктивний) 

Здобувач вищої освіти володіє матеріалом на 
рівні окремих фрагментів, що становлять 
незначну частину навчального матеріалу. 

F 
Здобувач вищої освіти володіє матеріалом на 
рівні елементарного розпізнання і відтворення 
окремих фактів, елементів, об’єктів. 

 



 
5. Засоби діагностики та питання для проведення підсумкового контролю 

знань з дисципліни  
 
 
Для контролю знань ЗВО використовують наступні методи: 
- експрес-опитування на лекціях; 
- опитування та захист практичних занять; 
- семестровий тестовий контроль знань.  

 
Згідно навчального плану з дисципліни «Системи підтримки прийняття 

рішень» передбачається залік. ЗВО для підготовки до екзамену отримують 
наступний перелік питань: 
 

1. Основні принципи управління як основа управлінських рішень: 
значення принципів управління та умови, яким вони мають відповідати.  

2. Ієрархічний взаємозв’язок управлінських рішень.  
3. Умови оптимальності управлінських рішень. Причини, що 

перешкоджають прийняттю оптимальних рішень та їх невиконанню.  
4. Закони та закономірності, що впливають на прийняття управлінських 

рішень: загальні закони управління людиною; закони інерційності 
людських систем; зв’язку із зовнішнім середовищем; соціально-
психологічні; біопсихічні.  

5. Суть процесу створення рішення та необхідність його підтримки. 
Ознаки раціональності рішень: економічність, технічна 
обґрунтованість, легальність, соціальна прийнятність, технологічність, 
політичність. Обмежена раціональність.  

6. Схема підготовки та прийняття рішень. Оформлення “карти проблеми”.  
7. Класифікація проблем організаційного управління: структуровані, 

слабоструктуровані та неструктуровані проблеми. Особливості 
слабоструктурованих проблем. 

8. Роль методів і моделей прийняття рішень в економіці, плануванні й 
управлінні. Об’єктивна необхідність і значення застосування методів і 
моделей прийняття рішень.  

9. Перспективи розвитку методології економіко-математичного 
моделювання в завданнях прийняття управлінських рішень. 
Нестандартні підходи до прийняття управлінських рішень: 
раціональнодедуктивна модель; дискретно-інкримінаційна модель; 
редукціонізм; науковий менеджмент; універсальне передбачення.  

10. Основні типи помилок в управлінській діяльності, що збільшують 
невизначеність управлінських рішень. Кількісні оцінки ризику.  



11. Концепція корисності. Пріоритети та їх кількісне відображення. Різне 
ставлення до ризику і корисності. Міра несхильності до ризику.  

12. Задачі прийняття рішень на основі побудови математичних моделей і 
використання математичних методів оптимізації в умовах неповних 
даних і неповних знань. Основні типи неповних даних, критерії 
оптимальності рішень в умовах неповних даних.  

13. Стохастичні моделі та методи прийняття оптимальних рішень в умовах 
стохастичної неповноти даних. Прикладні задачі пошуку оптимальних 
рішень в умовах ризику.  

14. Методи ранжування в умовах багатокритеріальності. Побудова 
агрегованих критеріїв. Прикладні задачі пошуку оптимальних рішень в 
умовах багатокритеріальності.  

15. Класифікація ситуацій прийняття рішень залежно від наявності 
елементів невизначеності та ризику. 

16. Еволюція концепції та структури СППР.  
17. Основні типи задач, що вирішуються за допомогою методів Data 

Mining.  
18. Аналітична платформа Deductor Studio.  
19. Приклади вирішення задач класифікації за допомогою методу дерева 

рішень. Оцінка якості дерева рішень.  
20. Особливості та загальна схема підтримки прийняття рішення на основі 

карт Кохонена, що самоорганізуються (КСО).  
21. Еволюційне програмування. Системи міркувань на основі аналогічних 

випадків (CBR Case Based Reasoning). Нелінійні регресійні методи.  
22.  Огляд систем аналізу даних на основі алгоритмів Data Mining. Клас 

систем та їх представники на ринку програмного забезпечення. 
 



6. Рекомендована література 
 

Основна література: 
1. Волошин О.Ф., Мащенко С.О. Моделі та методи прийняття рішень: 

навч. посіб. для студ. вищ. навч. закл. – К.: Видавничо- поліграфічний 
центр “Київський університет”, 2010. – 336 с. 

2. Ситник В.Ф. Системи підтримки прийняття рішень: Навч. посіб. – К.: 
КНЕУ, 2009. – 614 с. 

3. Ларичев О.И., Петровский А.Б. Системы поддержки принятия решений: 
современное состояние и перспективы развития // Итоги науки и 
техники. М.: ВИНИТИ, 1987 – Т.21. – С.131-164. 

4. Доля В.Г. Комп’ютерні системи штучного інтелекту. – Київ, 2011. - 295 
с. 

5. Нікольскій Ю.В., Пасічнік В.В., Щербина Ю.М. Системи штучного 
інтелекту: Навчальний посібник/ За науков. ред В.В. Пасічніка – Львів: 
Магнолія 2010. - 136 с. 

 
Додаткова література:  
 

6. Саати Т. Принятие решений. Метод анализа иерархий. М.: Радио и 
связь, 1993. – 278 с. 

7. Подиновский В.В., Ногин В.Д. Парето-оптимальные решения 
многокритериальных задач. – М., 1982. 

8. Манільські поправки до кодексу з підготовки і дипломування моряків 
та несення вахти (ПДНВSTCW-78/95) 1.06.2010. 

9. Васильев В.И., Ильясов Б.Г. Интеллектуальные системы управления. 
Теория и практика: учебное пособие.- М.: Радиотехника, 2009. – 392 с. 

10. Ямпольский Л.С., Ткач Б.П., Лісовиченко О.І. Системи штучного 
інтелекту в плануванні, моделюванні та управлінні: підручник. – Киіїв: 
ДП «Видавничий дім «Персонал», 2011. – 544 с. 

11. Вакалюк В.А. Опорний конспект лекцій з курсу «Інноваційний 
менеджмент»: Навч. посібник. – Житомир:ЖДТУ, 2007. – 202с. 

12. Жадобин Н.Е. Элементы и функциональные устройства судовой 
автоматики: Учебник/ Н.Е. Жадобин, А.П. Крылов, В.А. Малышев.–
СПб.: Элмор,1998.– 440 с. 

13. Сергиенко А.Б. Цифровая обработка сигналов. – СПб.: Питер, 2002.– 
608 с. 

14. Правила технической эксплуатации судових технических средств. 
М.:Внешморинформ реклама, 1984. 
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